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Rozporzadzenie Gtdéwnego Urzedu Miar
0 dopuszczeniu do legalizacji licznikdéw energji elektrycznej
typu BP T 4,7, budowanych przez firme Siemens-Schuckert
w Norymberdze.

Na podstawie art. 11 dekretu o miarach z dnia 8 lutego 1919 r. (Dz.
P. P. P. poz. 211) i w mysl § 4 przepisow o warunkach legalizowania licz-
nikbw energji elektrycznej i transformatorow mierniczych (POM poz. 2,953)
dopuszcza si¢ do legalizacji liczniki motorowe indukcyjne pradu trojfazo-
wego z przewodem zerowym lub bez niego, z trzema systemami mierni*
czerni, znak fabryczny D 8.

Liczniki te powinny by¢ zaopatrzone w znak RP T 4,7.

OPIS.

1 Obszar mierniczy.

Liczniki pradu jednofazowego RP T 4,7 sg przeznaczone dla napieé
do 650 woltow pomiedzy przewodami fazowemi, dla natezen pradu do 3 X 100
Amperow i czestotliwosci od 40 do 60 okreséw na sekunde.

2 SposOb dziatania.

Schemat potaczen licznika RP T 4,7 uwidocznia rys. 3.
Licznik ten sktada sie ztrzech motorow, ktore pod wzgledem budowy,
J roéwniez_sposobu dziatania, nie roznig si¢ od motorow licznika trojfazo-
wego RP T 4,11 z dwoma ukladami mierniczemi. Dwa z tych motoréw
umieszczone obok siebie i dzialajg na wspélng tarcze, trzeci za$ motor
j~st umieszczony powyzej i dziala na drugg tarcze, podlegajaca dziataniu
hamujgcemu dwoch magnesow statych. Przy spétczynniku mocy, rownym
ludnosci, kat przesunigcia fazy pomiedzy strumieniami, wytwarzanemi przez
hewke pradowa i napieciowa w kazdym uktadzie motorowym, winien wyno-
si¢ 90°. Wskutek hamowania magnesami statemi, liczba obrotéw tarcz licz-
ba, wykonana w ciggu pewnego czasu, jest proporcjonalna do energji,
Nora przeptyneta przez licznik w ciggu tegoz czasu.

3. Czesci sktadowe licznika.

Gtéwnemi czesSciami sktadowemi licznika sg: kadtub, trzy motory induk-
Jyine, tozysko gorne i dolne, dwa magnesy hamujace i liczydto. Budowe
Widoczniajg rys. 1i 2

Przepisy obowiazujagce w miernictwie.
Czasopismo wydawane przez Gtowny Urzad Miar.

Warszawa, dnia 30 pazdziernika 1926 r.
Uktada¢ w porzadku wielkosci liczb tytutowych.

38 groszy. Ne 265.
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Kazdy z trzech ukladéw mierniczych skiada sie z dwoch elektroma-
gnesOw, a mianowicie: pradowego, zaopatrzonego w dwie cewki pradowe,
potaczone szeregowo, i napieciowego, zaopatrzonego w cewke napieciowa.
W gornym uktadzie rdzen pradowy jest umieszczonY nad tarcza, rdzeh zas
napleciowy—pod nig. W obu uktadach dolnych rozktad rdzeni jest odwrotny.

Do regulacji przesuniecia fazy kazdego uktadu stuzy uzwojenie, nawi-
niete na jarzmo rdzenia pradowego i sktadajgce sie z kilku zwojow. Obwdd

rys. 1

tego uzwojenia zamyka si¢ przez drut oporowy, wygiety w ksztatcie litery U’
ktorego opornos¢ moze by¢ odpowiednio regulowana.

Do zréwnania momentéw obrotowych poszczeg6lnych uktadéw mierpl'
czych stuzg Srubki, umieszczone w kabigkach, przySrubowanych do jarz"1
rdzeni napieciowych dwoch dolnych ukfadéw i obejmujgcych dolng tarczy
Srubki te moga byC zblizane do rdzeni napieciowych, wzglednie od niC
oddalane.

Kompensacje oporow tarcia uskutecznia sie |zapomoca drazkéw
stawnych, umocowanych ruchomo na powyzej wspomnianych [1%185%&0 v
Gérny uktad mierniczy jest zaopatrzony w podobny drazek.
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moment obrotowy, kompensujgcy opory tarcia, powstaje wskutek asymetrii
strumieni napieciowych, wywotanej obecno$cig tych drazkéw. Do przeciw-
dziatania biegowi tarcz, mogacemu powsta¢ wskutek oddziatywania pol na-
pieciowych na prady, indukowane w tarczach przez te pola, przy wylgczo-
nych cewkach pradowych, i wywotanemu wstrzasnieniarni lub_podniesieniem
sie napiecia, stuzy jezyczek hamujacy, przymocowany do osi i przycigganv
przez blache rozpraszajgca, magnesowang od jednego z dwoch dolnych

rys. 2.

iahr*1na) » c«°vv|yeh. tozysko gorne jest tozyskiem szyjowem z elastyczng
rL'L z dru u.ulowego, prowadzacg oske. Ma koncu o$ki znajduje sie
rnow*2Ma kU ejkaiZ ?llw,arkEb Tulejka ta moze by¢ zdejmowana bez wyj-
~enin'i3 tarCZ tozysko do,ne iest urzadzone w ten sposob, ze po odkre-
Vieh, epej . r?tkl’ kamien wraz z czopem kulistym i oliwiarkg moze by¢
stgle L Wym[eniony- wYwo’ywania hamowania stuzg dwa magnes
nie ; Kt°ryCh bieguny m°gg byc¢ zblizane do $rodka gdrnej tarczy, wzgled-

rtioco.,, ni®go oddalane. Licznik jest zmontowany na”zelaznej ramie, przy-

dna K el do dna kadtuba. Do bocznych czesci ramy, prostopadtych do
kadtuba, sa przymocowane rdzenié pradowe i napleciowe ukladow
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mierniczych, dziatajgcych na dolng tarcze; rdzenie za$ goérnego ukfadu mier-
niczego sg przymocowane do goérnej poprzecznej czesci ramy réwnolegle
do dna kadtuba. Na gornej poprzeczce mieszczg sie: gorne tozysko i dwa
magnesy hamujace, na dolnej za$ poprzeczce miesci sie tozysko dolne.
W dolnej czesci kadtuba jest umieszczona skrzynka zaciskowa, zaopatrzona
w przykrywke, ktdrg mozna zaplombowaé. W plaszczyznie styku pokrywy
z dolng czeScig kadluba znajduje sie sznur uszczelniajacy, utozony w wgle-
bieniu, wytloczonem w pokrywie, i chronigcy wnetrze licznika od kurzu
Na przedniej $ciance pokrywy jest umocowana tabliczka oraz dwa okienka,
z ktorych mniejsze stuzy do obserwacji ruchu tarczy, wieksze za$ do obser-
wacji liczydta. Pokrywa jest zesrubowana z dolng czescig kadtuba i powinna
by¢ zaplombowana dwiema plombami. Kierunek ruchu tarczy wskazuje
strzatka, wyttoczona na pokrywie.

O$ obrotu porusza zapomoca S$limaka kotko Slimacze, osadzone na
wspolnej osi z kotkiem zebatem, ktore zazebia sie¢ z drugiem kotkiem,
sprzezonem z pierwszym bebenkiem liczydia.

4. \Wzorcowanie.

Po potgodzinnem obcigzeniu obwodoéw napieciowych licznika wykonywa
sie nastepujace czynnosci:

a) Osuniecie biegu, wywotanego przez dziatanie cewki
napieciowej na wirniki.

W tym celu przyfacza sie gérny uklad mierniczy i lewy dolny ukiad
na napiecie przewodowe i usuwa sie bie? tarcz zapomocg drgzka przestaw-
nego. Nastepnie przylacza sie trzeci uktad mierniczy na napiecie przewo-
dowe i powtdérnie usuwa sie bieg tarcz. Od tej chwili wszystkie ukfady
miernicze pozostajg podczas wzorcowania pod napieciem.

) Wyrdéwnanie momentdéw obrotowych poszczegol-
nych uktadow.

Obcigza sie gorny ukiad mierniczy pragdem nominalnym przy spétczyn-
niku mocy, rébwnym jednosci, i ustala sie liczbe obrotéw tarcz licznika. T°
samo nalezy uskuteczni¢ z pozostatemi dwoma uktadami, obciazajac kazdo-
razowo obwdd praldowy tylko tego uktadu, ktorego liczbe obrotow ustala sie*
Jezeli otrzymane liczby obrotéw rdéznig sie od siebie, to doprowadza sie le
do wartosci wkasciwej zapomoca $rubek, umieszczonych na kabtgkach. Zbli-
zanie Srubek do rdzenia napieciowego wywotuje zmniejszenie liczby obrotoW-

c) Wyregulowanie przesuniecia fazI)(/ pomiedzy strie
mieniami pradowym i napieciowym w kazdym uktadzi
oddzielnie.

W tym celu, tak jak poprzednio, nalezy obcigzy¢ jeden z ukfadow Pro%
dem nominalnym i uzyskaC przesuniecie fazy pomiedzy pradem i napiecie ’
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rowne 90° (t. j. spotczynnik mocy, roéwny zeru). Nastepnie przez regulacje
opornosci drutu oporowego rdzenia pradowego doprowadza sie licznik do
stanu spoczynku. To samo nalezy uskuteczni¢ z pozostatemi dwoma ukia-
dami, obcigzajgc kazdorazowo obwdd pradowy tylko tego ukladu, ktérego
przesuniecie fazy reguluje sie. Skrocenie czynnej diugosci drutu oporowego
wywotuje ujemny, przedtuzenie za$ —dodatni moment obrotowy.

d) Wyregulowanie statej licznika.

Jeden z ukladéw mierniczych obcigza sie prgdem nominalnym przy
spotczynniku mocy, réwnym jednosci, a nastepnie reguluje sie licznik zapo*
mocg magnesow statych tak, aby liczba obrotéw jego tarcz przewyzszata
0 1% nominalng liczbe obrotow.

e) Nastawienie jezyczka hamujacego.

Jezyczek nastawia sie tak, aby rozruch licznika nastepowat przy 0,5%
obcigzenia catkowitego i aby przy napieciu wyzszem o 20% od napiecia
nominalnego i wyfaczonych obwodach prado wych bieg tarcz nie nastepowat.

f) Pomiar kontrolny.

Wkoncu kontroluje sie licznik przy jednostronnem, jak rowniez przy
rownomiernem obcigzeniu wszystkich faz i w razie potrzeby doregulowuje
sie zapomocag powyzej wymienionych organéw. Wystarczy uskutecznié
wzorcowanie przy nominainem rownomiernem obciazeniu wszystkich faz,
adr&as_t pnie przy nominainem jednostronnem obcigzeniu kazdego uktadu
oddzielnie.

Warszawa, dnia 26 pazdziernika 1926 r.

DYREKTOR GLOWNEGO URZEDU MIAR:
L S (—) inz. Z. Rauszer

StOWNY URZaD MIAR
Ne 26 11733 1

Drukarnia Panstwowa Ne 33820. 9.X. 26, 1000.
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